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NPEXAE YEM YCTAHOBWUTb PETYNATOP VRTMT MPOYUTANTE BHUMATE/IbHO JOAHHOE PYKOBOACTBO U C}'IE,EI,YVITE
A BCEM YKA3AHHbIM UHCTPYKUMAM.
VRM ynoTpebnfeTca ANa KOHTPONA CKOPOCTU BEHTUNATOPOB C PEryANPYEMbIM HaNpAXKeHWeM. PerynnposaHue HE3aBUCMMO OT Harpysku u ot
HanpsxeHun nutanua. VRM ynpaBnsieT Harpy3ko ucxodsi M3 [aHHbIX, MOMYYEHHbIX Yepe3 M3MEepeHusi, YCTaHOBKW 3Ha4YeHuin
napameTpos, |/O ynpaBneHusi u naHenemn kKoMaHa.
CODIFICA
VRM 8 A PT MT 55 XX
8= 8amnep, A= oaHodasHbI 230V~50-60Hz, PT= aasneHune u Temnepatypa, MT= KpbilKa MeTaanuK, 55= oxpaHa IP55, XX= cneyuduueckuit
BapuaHT no npocbbe (SM = HebonbLioi, pabouan TemnepaTtypa 35°C).

MEXAHUYECKAA YCTAHOBKA
VRM o6nagaert cTeneHbto 3awmthl IP55, cTeneHb 3arpasHeHus 3, HO A0/KeH BbiTb BCE PABHO 3aLUMILEH OT €KMX KUAKOCTEN, rasa, MCTOYHUKOB
Tenna v PacrnoNoXEéH NPesnoyTUTENIbHO BHE AOCATaeMOCTU CONHEUHbIX Nyyeit. Y6eanTbCA TaKiKe, YTO OH He nojsepraeTca Bubpaumam.

Bec Pasmepb! (Mm) Boarel Mpoknaaku IP67
Mopaenb (xr) dukc. (Mm) (anametp kabena mm)
(anametp oTBepcTUa Mm)
A B C D E @ 5-7 7-10 10-14
917 @20 @25
VRM 6 0,65 135 115 60 120 105 M4 - 3 -
VRM 8 0,65 135 115 60 120 105 M4 - 3 -
VRM 12...SM 0,65 135 115 60 120 105 M4 - 3 -
VRM 12 1,5 195 170 80 168 152 M4 2 1 2
1
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YCTAHOBKA 3/IEKTPUKU

INEKTPONPOOBOAKA A0/MKHA COOTBETCTBOBATL MECTHLIM NPABMAAM U BbINOAHATLCA TONBKO YNOHOMOYEHHbIM NepCOHanom. 3akoH-0pd
InekTpoHHble TMN 1(Y). AnA 3aWmTbl IMHUM U PErYAATOPA YCTaHOBLUMK AO/MKEH NPEAYCMOTPETb Nepes perynatopom MNpesoxpaHutenu
CBepx6bICTPbIi ANA COOTBETCTBYIOLLMX MONYNPOBOAHUKOB C GaKTUUECKOM Harpy3Koit B 12 t MeHbLue 3HaYeHUs, NPUBEAEHHOrO B TabauLLe HUKe.
*MaKcManb-Hblil TOK HaXOAMTCA B COOTBETCTBUM C MAaKCMMaNbHOM TemnepaTtypoi nomeleHus 8 50°C a1 MakcMManbHoro spemenu 8 10
CEeKYHA, Kaxaple 5 MUHYT.

MouwHocTb UES oK MouwHocTb CeKuus Kabens MpeaoxpaHutenu MakKc.3Heprua
- H max* MpepoxpaHutenu - 2

MaKcl Has noHBIe ) Avccunaumm nm'a:ma *) CBepx6bICTpbiit d.x;. 12xt
(kVA) (A) Rms e (w) (mm?) LS(mm) (A) (A%s)

VRM 6 1,4 6 8,5 15 1,5 7 10 10 144

VRM 8 1,8 8 11 18 1,5 7 16 16 340

VRM 12..SM 1,8 8 11 18 1,5 7 16 16 340

VRM 12 3 12 16 30 2,5 9 16 20 450

Ls = a4nnMHa 064MPKIN 31eKTpUYecKoro Kabens (Mm).

[NA NOAKNIOYEHUA NPOBOAOB K BUHTOBLIM 33)KMMaM Mbl COBETYEeM ynoTpebanTb KOPOTKME KabenbHble HAKOHEUHUKM 6e3 yTeuku npasei.
PeKomeHA0BaHHaA A/IMHA CHATUA U30AALMMU AN NPOBONOK KOMaHAbI — 7 MM; pa3Mepbl CUI0BbIX MPOBOAOB YKa3aHbl B TabauLe.

[NA NPOBOAKM Ha TEPMUHAbI YNOP AEeNaeTca TOHKOM OTBEPTKOM Ha COOTBETCTBYIOLWMIA PbIYar UM Ha NPAMOYrONbHOE OTBEPCTUE Bbille Ans
OTKPbITUA 33XXMMa. [TOAKNIOUNTL BCE NPOBOAA 3a3EMEHUA, KaK IMHUM, TAaK U MOTOPOB, K COOTBETCTBYIOLLMM BHYTPEHHUM 33XXKMMaM perynatopa
(cm.yepTtexn). CoeaMHUTL NPOBOAA MUTAHWA M 33a3eM/IEHUA C COOTBETCTBYIOLWMMMU BbIBOAAMMU perynatopa. Bo usbeskaHue yTeuku Toka
3a3eMneHMe MOTOpPa [AOMKHO 6biTb COEAMHEHO C COOTBETCTBYIOLMM BbIBOAOM.  PEeKOMEHAYeTcA He MOACOeAUHATb Kakue-nnbo
3/1IeKTPOMEXaHUYECK1Ee YCTPOWUCTBA K MPOBOAY MOTOpPA, a NOACOEAUHATbL BCEraa K Lenu 6e30nacHOCTM MaliuHbl N06YI0 TENA0BYIO 3aLuTy
MOTOpa MO PEeryMpoBKe MOLLHOCTM U COXPAHEHUIO MaKCMManbHOW adpdekTuBHOCTU. Ecnn annHa kabens moTtopa npesbiwaer 10 MeTpos, TO
pPEeKoMeHAYeTCA UCMONb30BaTbe IKPAHUPOBAHHbIN Kabenb. Harpyska perynatopa MOMKET COCTOATb U3 HECKO/IbKUX ABUraTenei npu ycaosuu, 4to
CYMMa HOMUHaNbHOrO TOKa ABurateneit meHblue 20% HOMUHANBHOTO TOKa perynaTtopa. Ecam pnnHa kabensa ynpaBaaeHna npesbilwaet 3 meTpa,
MCMNONb30BaTh 3KPAHMPOBAHHbIA Kabenb, MOACOEAMHWB 3KPaH TONbKO CO CTOPOHbI perynatopa. CoseTyem He noacoeauHats 0 BonbT
ynpasneHua Kk 3emne. Ecau pacnonoxeHune kabenen nuTaHusA, ABuratens v ynpasneHus npesbiwaet 10 mMeTpos, caenatb TaK, YTOBbl OHU
HaxXoAMNUCb Ha PaccToAHMM MO KpaiHeit mepe 0,3 meTpa mexay coboit Bo msbexaHue addekta coegnHeHus. MNpu UCNONb30BaHWUM B
NOMELLEHUAX, B KOTOPbIX MPUCYTCTBYIOT 3HAUMTE/IbHbIE UCTOYHUKM INEKTPOMArHUTHbIX NO/EK, COBETYEM 3aKNOUUTL PEFYAATOP B MOAXOAALLYIO
MeTannuyeckyto o6onouky. Ana 6opbbbl ¢ 06pasoBaHMem KoHaeHcaTa U ana BecnepeboitHoM paboTbl faxe B YCAOBUAX IKCTPEMASbHOIO
xonofa pekomeHayertca obecneunts 6ecnepeboiiHoe nuTaHue. pabouyan Temnepatypa-25T50, TemnepaTtypa XpaHeHus-

40T80. CoeamHUTENbHbIE Kabenun LONKHbI BblAEPXKMUBATL TemnepaTypy pabotbi 8 80°C.

Hukorgaa He pasmecTuTb Ntobble NPOBOALI OKONO MeAHbIX KaTylleK GpuabTpa: ynoTpebuTb NoAXOAALLYIO NAACTUKOBYIO ONOpY

ecnun B pacnopsaxeHun! 3aTAHYTb XOPOLLO NPOBOAA HA KNEMMbI YNPaBAEHUA U MOLLHOCTU, HE A0NYCKaa 0CBOGOXAEHUA HUTU. Bo
Bpems Npo6 M3o0nALUMN 3NeKTpUUYecKoro o60pyA0BaHMA PacCcoeAUHUTD IMHUM BXOAA U BbIXOAA MOLLHOCTU perynaTopa. Mcnonb3osaTtb Tectep
TOYHOW BennunHbl adpdektnsHocTM (RMS) ons namepeHuns BEAUUYMUHBI TOKA UK HaNPAXKEHUA.
[na [MPEKTUBbI NO HWU3KOMY HanpsXKeHWto BblbpaHa B KayecTBE KOHTPO/NbHOM Hopma EN60730-1. [na AUPeKTMBbI NO 3/71E€KTPOMarHUTHOM
COBMECTUMOCTU BblGpaHa B KauecTBe KOHTPONbHOW HOPMa A/ 3N1EeKTPONPUBOAOB C NepemeHHoM ckopocTbio EN 61800-3. B 1Ay HeKoTopbIX
TUNUYHBIX BUAOB NPUMUHEHMUA, perynatopbl VRM6-8-12 noAxofAaT ANA KMAbIX U KOMMEPYEcKux nomeleHuit. lMoaTeeppaercsa, 4To
perynatopbl FAE cnpoeKTMpoBaHbl AN TOro, 4To6bl NOTOM 6biTb BCTPOEHHBIMU B MALUMHbI UAK BblTb MHTETPUPOBAHHBIMU Ha INEKTPOLLUTE, U
TaKUM 06pasom, UX HYKHO CHMTaTb KOMMOHEHTaMU. YCTAHOBLUMK JOMKEH CNEA0BATb KPUTEPUAM COOTBETCTBUA, MEPEYNCNEHHBIM B AAHHOM
PYKOBOZCTBE, M rapaHTUPOBaTh BbINMONEHWUE AUPEKTUB.

BE3OMACHOCTb

Knacc Il ana Bxoso8 ynpasneHus (4kV c usonaumeit yacteit nogHanpaxeHnem). Knacc | 8 OTHOLWEHHUM AOCTYNHbIX YacTeit. CTpykTypa software

Knacc A.
3awmTta o1 nepeHanpaxeHua Kat. || mBo nsbexaHWe 3NeKTPUYECKUX PaspafoB M MNOBpeEXAEHUA obopyaoBaHUA 06A3aTeNbHO
06paTUTL CepbE3HOEe BHUMAHME BO BPEMA CHATUA KPbILKW ANA KaNMBPOBKU U NPOBEPOK (TONBKO YNONHOMOYEHHbBIM NEPCOHANOM).
Bo BCex Apyrux Cny4asx, BO BPEMA CHATUA KPbIWKW HanNpAXKeHWe AO0MKHO bbiTb cHATO. VRM ynotpebnsetca pna KOHTpona
obopyf0BaHMA B HOPMabHbIX YCAOBUAX IKCNAYaTaumuu. Ecam HencnpasHOCTb UK HeNpaBuabHoe GyHKUMOHUpoBaHWe VRM 6bino
6bl NPUUYUHON AaHOMANIBHOTO YCNOBWA 3KCMAYyaTaLMK, TPaBMbl UAKU NOBPEXAEeHUU 060OpyaoBaHMUA M T.N., HEOBXOAMMO BKAKOYATbL
AOMNONHUTENbHbIE YCTPOWCTBA (OrpaHUYUTENH UM KOMaHAbI 6e30onacHOCTH), NpeAHa3HaYeHHble ANA CUTHANN3ALUU UK 33LLMUTbI B
c/ly4ae HeUCcnPaBHOCTU MU HEMPaBUABHOTO GYHKUMOHUPOBaHWUA VRTM. 3TU BXOAAT B COCTaB CUCTEMbI YNPaBAEHUA.

YHUYTOKEHUE

CUMBO/, MPUCYTCTBYIOLIMIA HA YCTPOMCTBE, YKA3bIBAET, YTO OHO HE MOMET CYMTATbCA OBbIMHBIM AOMALWHWUM OTXOAOM W [OMKHO 6biTh
OTNPaBAEHO B NYHKTbl C60Pa, 3aHMMAIOLLMECH PELUKNOM INEKTPUYECKUX U 3JIEKTPOHHBIX YCTPOWCTB.

KNEMM YNPABJIEHU

OnucaHue MpumeHeHne

. Ecnnm  BXOZ 3aKpbIT, Harpyska npubauMkeHa K MaKCUManbHOM
Pexum Yunnepa: GyHKLMOHaNbHbINA BXOA MaKcMmanbHas .
MOLLHOCTU. ITOT PEXUM YNOTPeBNEH B CAyyae pasmopaskMBaHUA WU
CKOpOCTb
12 C TeNN0BbIM HAaCOCOM

LEA DETENIDAMENTE ESTA HOJA DE INSTRUCCIONES ANTES DE REALIZAR LA INSTALACION Y GUARDELA
PARA FUTURAS CONSULTAS.

A

VRM es un controlador de velocidad para ventiladores con tension regulable. Su funcién reguladora depende de la carga y la tensién
de alimentacién. VRM controla la carga segun los datos que recibe de las medidas, las configuraciones de los parametros, los 1/0 de
control y el panel de control.

CODING

VRM 8 A PT MT 55 XX

8=8Ampere, A= mono-phase 230V~50-60Hz, PT=inputs for pressure sensors and temperature sensors or 0.10V command,
MT=metallic cover, 55=IP55 grade, XX= specific variant on request (SM= pequefio, Temperatura de trabajo 35°C).

INSTALACION MECANICA
VRM tiene grado de proteccion IP55, grado de polucidn 3, pero es necesario protejerle siempre contra liquidos corrosivos, gases,
fuentes de calor y puesto preferablemente al resguardo de los rayos solares. Ademas asegurarse que no sea sujeto a vibraciones.

Peso Dimensiones (mm) Tornillos fij. Prensacables IP67
Modelo (kG) (mm) (Didmetro min. - max cable)
(Didmetro del agujero mm)
A B C D E (4] 5-7 7-10 10-14
917 @20 @25
VRM 6 0,65 135 115 60 120 105 M4 - 3 -
VRM 8 0,65 135 115 60 120 105 M4 - 3 -
VRM 12...SM 0,65 135 115 60 120 105 M4 - 3 -
VRM 12 1,5 195 170 80 168 152 M4 2 1 2

- m

| e e e =

INSTALACION ELECTRICA

Todo el cableado debe cumplir las normativas locales y debe realizarse solamente por el personal autorizado. Accion-Desconexion
Electrdnica 1(Y).

Para proteger la linea y el regulador el instalador debe colocar arriba de la alimentacidn del regulador fusibles tipo extrarrapido para
semiconductores adecuados a la carga efectiva y con un valor de It inferior al valor listado en la table abajo. Si el dispositivo de
proteccion es un interruptor automatico diferencial, debera ser del tipo retardado.

*La corriente maxima se refiere a una temperatura ambiente maxima de 50°C durante un maximo de 10 segundos cada 5 minutos.

Potencia Corriente Corriente Potencia Cables Fusibles Fusibles Max energy I’xt
Model axi inal Max* dissipada Potencia linea Extrarrapido (A%S)
(kVA) (A) RMS (A) RMS (W) (mm?) LS(mm) (A) (A)
VRM 6 1,4 6 8,5 15 1,5 7 10 10 144
VRM 8 1,8 8 11 18 1,5 7 16 16 340
VRM 12..SM 1,8 8 11 18 1,5 7 16 16 340
VRM 12 3 12 16 30 2,5 9 16 20 450

Ls = extensidn de peladura cableo eléctrico (mm).

Para conectar los cables a los terminales a tornillo, recomendamos el uso de conectores con puntal corto evitando la perdida de
hebras. Se recomienda pelar los cables de control por 7mm mientras por los cables de potencia ver la tabla de referencia.
Para cablear los bornes hay que abrirlos apoyando un destornillador delgado en la palanca o introduciéndolo en el orificio
rectangular superior. Conectar los conductores de alimentacion y de tierra a los bornes especificos del regulador. Para evitar
corrientes de dispersion, la tierra del motor debe de ser conectada al borne especifico de tierra del motor. Se aconseja no introducir
ningun dispositivo electromecénico en el cabledel motor y conectar siempre al circuito de seguridad de la maquina los protectores
térmicos de los motores para quitar la alimentacidn al control y mantener el motor con la maxima eficacia. Si la longitud del cable
del motor supera los 10 metros se aconseja utilizar cable blindado. La carga del control puede ser constituida por mas motores
sempre que la suma de las corrientes nominales de los motores sea minor del 20% de la corriente nominal del control. Si los cables
de mando deben tener mas de 3 metros de longitud conviene utilizar un cable apantallado y conectar el blindaje a tierra solamente
del lado del regulador. Aconsejamos que no conecten el 0 Volt de los controles con la tierra. Para evitar efectos de acoplamiento
cuando miden mas de 10 metros de longitud, los cables de alimentacion, del motor y de los mandos deben estar separados entre si
un minimo de 0,3 metros. En equipos que desarrollan campos electromagnéticos significativos, se aconseja proteger el regulador
colocandolo en un compartimento metalico adecuado. Para evitar la condensacidn y asegurar el buen funcionamiento incluso a
temperaturas extremas se aconseja asegurar una alimentacion constante. Temperatura de trabajo: -25T50°C, Temperatura de
almacenaje: -40T80°C.

Todos los cables de conexidn deben resistir temperaturas de trabajo de 80°C.

Evitar pasar cualquier cable cerca de las bobinas de cobre del filtro; si esta presente, jusar el soporte en plastico

especifico! Durante las pruebas de aislamiento de un aparato eléctrico hay que desconectar la entrada y la salida de

potencia del regulador. Medir los valores de corriente y tensidn con un tester RMS.
De acuerdo con la directiva de baja tension se ha utilizado la norma de referencia EN60730-1. De acuerdo con la directiva de
compatibilidad electromagnética se ha adoptado la norma de referencia para accionamientos eléctricos con velocidad variable EN
61800-3. En lo que hace a las aplicaciones tipicas, los modelos VRM6-8-12 son adecuados para entornos residenciales y comerciales.
Los controles FAE estan disefiados para ser instalados en maquinas o tableros eléctricos y deben considerarse como componentes. El
instalador es responsable de aplicar los criterios de compatibilidad que se enuncian en este manual y de asegurar la conformidad
con las directivas.

SECURITY

Para prevenir descargas eléctricas o averias de los equipos, se debe tener sumo cuidado al quitar la cubierta (solamente por personal
autorizado) para realizar ajustes o controles. Siempre que se desmonta la cubierta, se debe interrumpir la alimentacidn.
VRM esta pensado para controlar un equipo bajo condiciones de funcionamiento normales. En los casos en los que los
fallos o el funcionamiento anémalo de VRTM impliquen una condicién de funcionamiento fuera de la norma que pueda
causar dafios personales o deterioro del equipo u otra propiedad, se deberan incorporar y mantener como parte del
sistema de control otros dispositivos (limitadores o controles de seguridad) o sistemas (de alarma o de supervision)
pensados para avisar o proteger contra fallos o funcionamientos anémalos del VRM.

ELIMINACION DE RESIDUOS
El simbolo presente sobre el equipo indica que la maquina no es un normal residuo doméstico, por lo tanto debe de ser transmitido
a los puntos de recojida adaptos para el reciclaje de equipos eléctricos y electrdnicos.

REGLETA DE BORNES DE LOS MANDOS

Descripcion Aplicacion

Pesum Cyxoro OxnaauTens: Bxoa Set T1/ T2 OTKpbITbINA AeiCcTBYIOWMIA BXOA, Set T1, 3aKpbITbIi AEMCTBYIOLLMIA BXOA,

Modo Chiller: Entrada de funcién velocidad maxima Cerrado lleva la carga a la maxima potencia. Usado en
12 descongelamiento o bomba de calor

Modo Dry cooler: Entrada Set T1/ T2 Abierto activo Set T1, Cerrado activo Set T2

11 Entrada Start/Stop Entrada programable de Start/Stop

Entrada para sensor ambiente Activacion funciones de banda variable y parcializacion de la

TE

(10 kQ @25°C, B3435) carga.
+10 Salida corriente 10V= (max 20mA) Alim. Potenciémetro externo por mando manual
+5V Salida corriente 5V= (max 20mA) Alim. transductor de presion proporcional y NTC

ov Masa I/0 Masa /0, (-) Sefial de control inversor/equipo Slave

out Salida analdgica, tipo 0...10V= (max 15mA) (+) Sefal de control inversor/equipo Slave

IN2 Entrada analdgica 2, tipo 0,5...4,5V / ntc
(10 kQ @25°C, B3435), (Ri = 10 kQ)

Entrada transductores de presion proporcionales y NTC

Set T2

n Bxoa Start/Stop Ecnu 3aKpbIT BXOA, NPUBOAUT B AENCTBME BbIXOABI MOLLHOCTM K
Asuratenam

TE Bxog, 4ns fatumk okpyatowen cpeabl NTC (10 kQ @25°C, AKTUBMPOBaHUWE yNpaBieHUi NepemMeHHoro AuanasoHa U 3anuMpaHua

B3435) Harpysku

+10 Bbixog nutaHune 10V= (Makc 20mA) BHewHee nuTaHne ANA pyYHOro ynpasaeHUa ¢ NOTEHLMOMETPOM

+5V Bbixog nutaHue 5V= (Makc 20mA) MWT. Pagnometpuyeckuii AaTimnk aasnedma n NTC

ov OVolt anexTpudeckum 3neKT’3W-IeCKMM 3asemneHuem I/0, (-) Curvan ynpasneHus uxseptop /
ycTpoiictso Slave

out AHanorosblit Bbixog, TMn 0...10V= (max15mA) (+) Curvan ynpasneHuna uiseptop/ycrpoicTso Slave

IN2 AHanorosbli Bxog, 2, Tun 0,5...4,5V / ntc
(10 kQ @25°C, B3435), (Ri =10 kQ)

Bxopn, Papmometpuyeckune aatiumkm gasneHua u NTC

AHanorosbli Bxog, 1, Tun 0,5...4,5V / ntc
(10 kQ @25°C, B3435), (Ri = 10 kQ) / pwm 5..15V / 0.10V
(Ri = 7kQ)

Bxoa Pagunometpuyeckme aatimnk gasnenus / aatunk NTC / 0-10

IN1 KOMaHAA AN NOAYMHEHHOM pexume

IN1 Entrada analdgica 1, tipo 0,5...4,5V / ntc
(10 kQ @25°C, B3435), (Ri = 10 kQ)/ 0.10V (Ri = 7kQ)

Entrada transductores de presion proporcionales y NTC
/ Comando 0..10V para el modo Esclavo
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SOYHKUUOHNPOBAHUE YUNNEPA

[na KabnaMposaHMA U TapUPOBAHUA CMOTPUTE CXEMY B PUCYHKE (MYHKTUPHaA NMHWA 0603HauaeT daKynbTaTMBHbIE AEUCTBUA). YCTaHOBUTE
MUKpoBbIKatoyaTenu Dip 1-2-6-7-8 B nonoxeHune 1 u Dip 3 B nonoxeHue 0, NOTOM ycTaHOBUTE MUKpPOBbIKAtoYaTenu Dip 4-5 B 3aBMCMMOCTU OT
BEPXHEro npejena M3mepeHwuin Aatinka. PeryavpyiiTe noaxoAsawmmu pyykamu Habop aasneHua (P1l) v oTHocuTenbHbid auanasoH (A). Mpwu
ycnosuax AasneHns P1, Harpyska npubAMMKaeTca K MMHUMaNbHOW CKOPOCTU B TO BPEMA Kak, NPU YCNOBMAX AaBneHua P1+A Harpyska AoCTUTHET
MaKCUMasIbHYIO CKOPOCTb. B clydae NoAKAOUYEeHUA APYroro AaTymKa ynpasBaeHUe peryavmpyer Harpyska B 3aBUCMMOCTU OT HaBOAbLLETO CUrHana.
KoHTakT |1 ponxkeH 6biTb 3aMKHYT ANA BKAOYEHMA KoMaHAabl Crapta. Ecam Heobxoaumo 06X0AWTb CYMTbIBAHWE [ATYUMKOB M AOCTUYL
MaKCMManbHYI0 MOLYHOCTb, 3aMKHUTE Makc. KOHTaKT. B ciydae cHera/mMopo3sa, BO3MOXHO COXPAHUTb MUHWUMA/NbHYIO CKOPOCTb TaKKe HUKe
3HaueHUi P1, ycTaHaBAMBaa MUKpPOBbIKNtOUaTenb Dip 6 B nonoxeHune 0. Ecav paTumk oKpy:Katolwei cpespl noakntodeH u Dip 6 ycTaHoBAEH B
nonoxeHune 0, MMHUMaNbHAA CKOPOCTb AKTUBMPYETCA TONLKO ECIM TEMNEPATYPa OKPYKatoLel cpeabl MeHblue 3° L.

JAononHutenbHble napametpbl MEPEMEHHOIO AUANA30OHA

370 ynpasneHue cnocobCTBYET NPUCNOCOBNEHME PEryNMpoBaHUA HarpyskM K TEMMNepaType OKPYMKaloLel cpeapl U NO3BONAET COAepKaHUe
YCTOWYMBOrO PErynMpoBaHUA U NpU HU3KOW TeMNepaType BHELWHEN cpelbl. M TakKe OKONO 3HAYEHUI AABNEHUA MAKCUManbHON 3bdEKTUBHOCTH
KOMMNpPEeccopa Npu BbICOKMX TemnepaTypax. YnpasieHue MoKeT 6biTb ynoTpebneHO B NOAAEPNKKY YNPaBAEHUA 3anMPaHMA Harpysku wau
camocToATeNbHO. MOAKAUUTE TEPMOAATYMK OKPYKaloLWeH Ccpesbl, XOPOLWO 3alMLLEHHbI Tenaol, BO3AYLWHbIM TEYEHUEM U CONHEYHOWM
paamnaumeit. Mpu ycnosmax TemnepaTtypbl OKpyxatoLei cpeapl 15° L, Tapupyiite NoAXOAAWMMMU PydKaMmn JaBAeHUE MUHUMaNbHOM ckopocTh (P1)
N OTHOCUTENbHbIN AManasoH (A). Pyukoit (G) BO3MOXKHO YCTaHOBUTb KonebaHMe OTHOCMTENbHOTO AManasoHa Kaxable 5° LL oTKnoHeHua oT
3TaNoHHOMN TemnepaTypbl 15° L. M3meHeHUe ABNAETCA BO3PACTAOWMM MPU HUKHUX TEMNEPATYPaX, @ YMEHbLUAETCA NPU BbICLUIMX TEMMNepaTypax
(MUHUManNbHBIN Npeaen — 2 6apa).

Hanpumep, ¢ yKkasaHMem TapupoBOK B pucyHKe (A=4, G=45%) npu TemnepaType OKpyKatowen cpeapl 10° LU, AManasoH yBennuusaetca Ha
0,45x4=1,8 6ap, Toraa npu Temnepatype 10° L, ynpaBneHve KomaHAyeT Harpy3Ky Ha MakCMMasibHOW CKOpocTu ¢ AasneHnem P1+A +1,8 6ap. Ecam
TemnepaTtypa cHuXaet Ao 5° L, AnanasoH ysennumsaetca Ha 2x0,45x4=3,6 6ap, Toraa npu Temnepatype 5° LI, ynpasneHne KomaHAyeT Harpysky
Ha MaKCMManbHOM CKOPOCTH C AasneHnem P1+A +3,6 6ap.

FS = End scale ratiometric sensor

FUNCIONAMENTO CHILLER

Para el cableado y las calibraciones, sigua el esquema ilustrado en la imagen (las partes identificadas con la escotilla son
opcionales).

Después de haber posicionado los micro-interruptores Dip 1-2-6-7-8 en 1 y Dip 3 en 0, posicionar los micro-interruptores Dip 4-5
segln el tope del sensor. Ajuste con los mandos apropiados el grupo de presién (P1) y la banda proporcional (A). Con presion P1 el
mando enviara la carga a la velocidad minima y con presién P1+A a la velocidad maxima. En caso de conexion del segundo sensor,
el mando ajustara la carga de acuerdo con la sefial mayor. El contacto I1 debe estar cerrado para activar el Start. Si fuera necesario
omitir la lectura de los sensores y llevar la carga a la maxima potencia, cierre el contacto Max. En caso de nieve/hielo, es posible
mantener la velocidad minima incluso por debajo de P1 posicionando el micro-interruptor Dip 6 en 0. Con sensor ambiente
conectado y Dip 6 en 0, la velocidad minima se activa solo con una temperatura ambiente bajo 3°C.

Configuracion avanzada de BANDA VARIABLE

Esta funcion adapta el ajuste de la carga a la temperatura medida del aire exterior permitiendo mantener estable el ajuste incluso
con temperaturas exteriores muy bajas. De la misma forma, permite mantenerse acerca de la presién de maxima eficiencia del
compresor a altas temperaturas. Puede usarse en soporte a la funcidn de parcializacidn de la carga, o de forma independiente.
Conecte el sensor ambiente después de que esté debidamente protegido de las fuentes de calor, corrientes de aire y luz solar
directa. Con referencia a la temperatura ambiente de 15°C, ajuste con los mandos adecuados la presién de velocidad minima (P1)
y la banda proporcional (A). Con el mando (G), es posible establecer la variacién de la banda proporcional cada 5°C de diferencia
de la temperatura de referencia de 15°C. La variacién serd en aumento para temperaturas bajas y en disminucién para
temperaturas altas (con un limite minimo fijado en 2bar).

Ej. Con referencia a las calibraciones de la imagen (A=4, G=45%) e imaginando que estamos trabajando a una temperatura
ambiente de 10°C, la banda aumenta de 0,45x4=1,8bar, por lo que a la temperatura ambiente de 10°C el control mandara la carga
a la velocidad maxima con una presién de P1+A +1,8bar. Si la temperatura ambiente baja a 5°C, la banda aumenta de
2x0,45x4=3,6bar, por lo que a la temperatura ambiente de 5°C el control comandara la carga a la velocidad maxima con una
presion de P1+A +3,6bar.
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SOYHKUUOHNPOBAHUE CYXOIO OXNNIAQUTENA

OnA kabnupoBaHUA M TapupOBaHWUA CMOTPUTE CXEMY B PUCYHKe (MYHKTMpPHaA AnMHUA o603HayaeT dakynbTaTuBHble AeicTBuA). YcTaHoBUTE
MUKpoBbIKNtoyaTenu Dip 1-2-4-5-6-8 8 nonoskexue 1 v Dip 3-7 8 nonoxeHue 0, NOTOM peryainpyiTe noaxoAALMMK pyyKamu Habop Temnepatypbl
(T1) u oTHOCUTeNbHBbIN AnanasoH (A). Mpu Temnepatype T1, Harpy3ka NPUBAUMKAETCA K MUHUMANbHOW CKOPOCTH B TO BPEMS, Kak Npu Temnepatype
T1+A HarpysKa AOCTUTHET MAaKCUMa/bHYIO CKOPOCTb. YTOBbI NOAKNOUUTL Apyroro Habopa Temnepatypsbl (T2), peryaupyite Habop TemnepaTtypbl
(T2) noaxoaALLen PyYKOR M 3aMKHUTE KOHTaKT 12. KOHTaKT I1 foskeH BbiTb 3aMKHYT AnA BKAOYEHUA KomaHabl CTapTa. B cayyae cHera/moposa,
BO3MOXXHO COXPaHUTb MUHUMA/IbHYIO CKOPOCTb TaKKe HUMKE 3HAUYEHUI AelicTBytouero Habopa TemnepaTypbl, YCTaHaBAMBaA MUKPOBbIK/OYATEND
Dip 6 B nonoxeHwue 0. Ecin faTymk TemnepaTypbl OKpy»atoLeit cpeabl noakaoueH 1 Dip 6 ycTaHoBAEH B nonoxeHue 0, MUHUManbHanA CKOPOCTb
AKTUBMPYETCA TONbKO €C/IM TeMNEpPaTypa OKpy»KatoLwei cpeabl MeHblue 3° L,
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®YHKLMOHUPOBAHUE BEQOMOIO YCTPOUCTBA

[ina kabnnposaHMA U TaPUPOBAHUA CMOTPUTE CXEMY B PUCYHKE.

YctaHoBUTe MUKpoBbIKAtoYaTenn Dip 1-2-3-6 B nonoxkeHue 1 u Dip 4-5-7-8 B nonoxkeHue 0, C yKazaHMeM Ha TapUMPOBKM B PUCYHKe, ynpaBieHue
KOMaHZAYeT Harpysky Ha MUHUManbHoM ckopoctu (V1) Ha 30% co CUrHaNoOM MUHUMaNbHOM KomaHapl (R) - 1V, a Ha MaKCMManbHOM CKOPOCTU Ha
100% co curHanom 10V. Y1o6bl COXpaHUTb MUHUMANbHYIO CKOPOCTb B OTCYTCTBMM KOMAHAbI, YCTAHOBUTE MUKPOBbIKtOYaTeNnb Dip 6 B nonoxeHue
0. Ecnn gatumk TemnepaTypbl OKpyKatolel cpeabl nogxntodeH u Dip 6 yctaHoBneH B nonoxeHue 0, MUHUMANbHAA CKOPOCTb aKTUBMPYETCA
TONBKO ecnu TemnepaTypa OKpy:KatoLeit cpeabl MeHbLue 3° L.
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FUNCIONAMIENTO DRY COOLER

Por el cableado y las calibraciones sigua el esquema ilustrado en la imagen (las partes identificadas con la escotilla son opcionales).
Después de haber posicionado los micro-interruptores Dip 1-2-4-5-6-8 en 1 y 3-7 en 0, ajuste con los mandos apropiados el grupo
de temperatura (T1) y la banda proporcional (A). Con Temperatura T1, el control comandara la carga a la velocidad minima y con
Temperatura T1+A a la velocidad maxima. Para activar un segundo grupo de temperatura (T2), ajuste con el mando apropiado el
grupo de temperatura (T2) y cierre el contacto 12. El contacto 11 debe estar cerrado para activar el Start. En caso de nieve/hielo, es
posible mantener la velocidad minima incluso por debajo del grupo de temperatura activo, posicionando el micro-interruptor Dip
6 en 0. Con sensor ambiente conectado y Dip 6 en 0, la velocidad minima se activa solo con una temperatura ambiente por debajo
de 3°C.
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FUNCIONAMIENTO SLAVE

Por el cableado y las calibraciones sigua el esquema ilustrado en la imagen.

Después de haber posicionado los micro-interruptores Dip 1-2-3-6 en 1 y Dip 4-5-7-8 en 0, con referencia a las calibraciones de la
imagen, el control mandara la carga a la velocidad minima (V1) del 30% con sefial de control minimo (R) de 1V y mandara la carga
a la velocidad maxima del 100% con control 10V. Si se necesita mantener la velocidad minima incluso sin mando, posicionar el
micro-interruptor Dip 6 en 0. Con sensor ambiente conectado y Dip 6 en 0, la velocidad minima se activa solo con una temperatura
ambiente por debajo de 3°C.
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